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学位論文申請者氏名 張 達宇 

論 文 題 目 Study on minimum-phase controllers for minimum-phase plants 

（最小位相系に対する最小位相補償器に関する研究） 

 

論文の概要及び判定理由 

本論文では、最小位相制御対象に対するすべての安定化最小位相補償器のパラメトリゼ

ーションを提案する。すなわち、安定化補償器が最小位相制御対象を安定化させ、その安

定化補償器が最小位相であるというパラメトリゼーションを考える。特に本論文では、 

１） 閉ループシステムの内部安定性と制御特性の解析 

２） 最小位相閉ループシステムの構築に寄与する最小位相安定化補償器の設計法 

３） 提案した設計手法の特徴示す数値例 

を明らかにした。 

最小位相制御対象に対するすべての安定化最小位相補償器のパラメトリゼーションは解

くことができるため、多くの実際的な制御問題のツールとして利用され、制御対象の特徴

を利用した制御系設計の発展に貢献できる。 

以上の理由から、博士（理工学）の学位に値するものと判定した。 
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