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論文の概要及び判定理由 
本論文は，非最小位相系に対する未知入力オブザーバの設計法を提案し，さらに一定外

乱に対する線形外乱オブザーバのパラメトリゼーションが検討されている．２章において，

非最小位相系に対する未知入力オブザーバの設計法を提案している．入力が未知なシステ

ムに対するオブザーバの設計法は，最小位相系に対してのみ設計可能であった．これまで

設計できなかった非最小位相系に対し，低周波数領域で機能する未知入力オブザーバを提

案した．また，設計がしやすい状態空間法上で，提案した未知入力オブザーバの設計法を

与えた．さらに，３章では，これまで検討されていなかったステップ外乱に対する線形外

乱オブザーバのパラメトリゼーションを明らかにした．これにより安定性が保証される線

形外乱オブザーバが設計できるようになった． 
低周波領域のみ機能する新しい未知入力オブザーバの概念を提案し，これまで設計でき

なかった非最小位相系にまで，未知入力オブザーバが設計できるようになり，学問上また

応用に貢献した．また，ステップ外乱にたいする線形外乱オブザーバのパラメトリゼーシ

ョンに関する研究はこれまでなされておらず，安定性が保証される Disturbance observer 
based control の発展に貢献した． 
以上の理由から、博士（理工学）の学位に値するものと判定した． 
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